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Uczestnicy postępowania                                          Leżajsk, dnia 20 sierpnia 2020 r. 

o udzielenie zamówienia publicznego  

 

Dot. postępowania o udzielenie zamówienia publicznego prowadzonego w trybie przetargu 

nieograniczonego na „Dostawę robotów przemysłowych do pracowni szkolnych”, Ogłoszenie nr 573736-

N-2020 z dnia 2020-08-12 r. 

 

Informuję, że w dniu 19 sierpnia 2020 r. do Zamawiającego wpłynęły zapytania dotyczące 

przedmiotowego postępowania. Zgodnie z art. 38 ust. 1 ustawy z dnia 29 stycznia 2004 r. Prawo 

zamówień publicznych udzielam odpowiedzi na zadane pytania: 

 

 

Pytania dotyczące parametrów zadanie nr 1  pkt. 1 – robot przemysłowy 

Pytanie  

 

 

Odpowiedź:  Zamawiający usuwa z opisu  zapis: 

  rozmiary: nie większy niż (320 x 320 x 320) mm 

 masa własna: max 10 kg 

 

Pytanie  

 

 

Odpowiedź: Zamawiający uwzględnia częściowo uwagę i usuwa z opisu  zapis: 

 Zakres ruchów osi 

o JT1 +/- 160º 

o JT2 +150º ~ -60º 

o JT3 +120º ~ -150º 

o JT4 +/- 360 º 

o JT5 +/- 135 º 

o JT6 +/- 360 º 

 Prędkość obrotu osi 

o JT1 360 º/s 

o JT2 250 º/s 

o JT3 225 º/s 

o JT4 540 º/s 

o JT5 225 º/s 

o JT6 540 º/s 

 Prędkość osiągana w punkcie środkowym flanszy 6000 mm/s 
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Pytania dotyczące parametrów zadanie nr 1 pkt. 2 – robot przemysłowy z systemem wizyjnym 

 

Pytanie  

 

 
 

Odpowiedź: Zamawiający zmienia opis przedmiotu zamówienia z  

 Udźwig : min.6 kg 

 

Na  

 Udźwig : min.5 kg 

 

 

Pytanie  

 
 

Odpowiedź: Zamawiający pozostawia opis bez zmian 

 

Pytanie  

 

 

 

Odpowiedź: Zamawiający pozostawia opis bez zmian 

 

Pytanie 

 

 

Odpowiedź: Zamawiający usuwa z opis zapis: Min. prędkości na poszczególnych osiach: J1 J2: 120 °/s, J4: 

270°/s, J5 J6: 290 °/s 

 

Pytanie  
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Odpowiedź: Zamawiający zmienia zapis z: 

 System wizyjny i robot musi pochodzić od tego samego producenta 

  

Na 

 Obsługa funkcji systemu wizyjnego dostarczonego do robota musi być między innymi z poziomu 

ręcznego programatora dostarczonego do robota 

 Środowisko pracy robota musi mieć możliwość zaimplementowania funkcji systemu wizyjnego 

innego producenta.   

 System wizyjny musi być zamatowany oraz uruchomiony na robocie i w  pełni współpracować z 

funkcjami robota 

 

 

Pytania dotyczące parametrów zadanie nr 2,   – dostawa robotów przemysłowych 

 

Pytanie 

 

 

Odpowiedź: Zamawiający pozostawia opis bez zmian 

 

Pytanie 

 

 

Odpowiedź: Zamawiający usuwa z opisu  zapis: 

 Maksymalne prędkości kątowe poszczególnych osi: 

minimum: oś 1, oś 2, oś 3 - 250 °/s,oś 4, oś 5 - 320 °/s, oś 6 - 420 °/s                         

 

 

 

Pytanie 
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Odpowiedź: Zamawiający uwzględnia częściowo uwagę i zmienia opis z: 

 Panel sterowania wyposażony w analogowy joystick trzy lub więcej osiowy 

 

Na 

 Panel sterowania wyposażony w analogowy joystick trzy lub więcej osiowy lub opcjonalnie 

podłączany przewodem do robota analogowy joystick umożliwiający sterowanie trzema lub więcej 

osiami 

 

 

 

Działając w oparciu o ustawę Prawo zamówień publicznych art. 38 ust 4 ustawy z dnia 29 stycznia 2004 r. 

Prawo zamówień publicznych Zamawiający dokonuje modyfikacji treści Specyfikacji Istotnych 

Warunków Zamówienia 

 

Zadanie 1. Zakupy robotów przemysłowych i systemów wizyjnych. Punkt 1 Robot przemysłowy 

 

Zamawiający zmienia opis z:  

 Interfejsy  

o 3x USB 2.0 

o 2x RS-232 

o 2x Ethernet 

Na 

 Interfejsy co najmniej 

o 2x USB 2.0 

o 1x RS-232 

o 2 x Ethernet 

 


